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二轮复习微专题——与圆相关的轨迹问题

一：定义法
例1：已知圆O：
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 EMBED Equation.3 \* MERGEFORMAT [image: image3.wmf]3
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上存在点P，过点P作圆O的两条切线，切点为A，B，使得∠APB＝60°，则实数a的取值范围为_____________.
练习：已知
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是圆C1：
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上的动点，满足
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是圆C2：
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的动点，则
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的取值范围是             .
二：性质法
例2：已知点
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，直线l：
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，其中实数a，b，c成等差数列，若点
[image: image15.wmf]P

在直线l上的射影为
[image: image16.wmf]H

，则线段
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的取值范围是__________．
三：直接法
例3：已知点
[image: image18.wmf])

1

,

0

(

A

，
[image: image19.wmf])

0

,

1

(

B

，
[image: image20.wmf])

0

,

(

t

C

，点
[image: image21.wmf]D

是直线
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上的动点，若存在点
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使得
[image: image24.wmf]BD

AD

2

=

，则实数
[image: image25.wmf]t

的取值范围是___________．
例4：平面直角坐标系
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中，已知圆
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上存在点
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则实数
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的取值范围是___________．
例5：已知点
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在直线
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上，若满足等式
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的点
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有两个，则实数
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的取值范围是___________．
四：相关点法
例6：已知
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是边长为
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的等边三角形，点
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是以
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为圆心的单位圆上一动点，点
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满足
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的最小值是          ． 
五：参数法
例7：已知不等式
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恒成立，则实数
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的取值范围为              ．

3月30日苏州大市高三二轮复习会议      省中
与圆相关的轨迹问题研究
梅李高级中学  孙长
定义法
到定点距离是定长
1、已知圆O：x2＋y2＝1，直线
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l



 EMBED Equation.3 \* MERGEFORMAT [image: image52.wmf]3

=

+

y

ax

，若直线
[image: image53.wmf]l

上存在点P，过点P作圆O的两条切线，切点为A，B，使得∠APB＝60°，则实数a的取值范围为______．
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变式：划线的条件改变

①使得四边形OAPB为四正方形

②使得AB=
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③使得
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④使得∆PAB的面积为
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2、已知A、B是圆C1：x2＋y2＝1上的动点，满足AB=
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，P是圆C2：(x－3)2＋(y－4)2＝1上的动点，则
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的取值范围是                  
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变式：划线的条件改变；波浪线目标改变

①条件改满足直线AB恒过点M
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②目标改
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  （提示看具体时间是否讲解，因不是本课内容）
到两定点连线垂直
3、在平面直角坐标系xOy中，已知点P(－1，0)，Q(2，1)，直线l：
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，其中实数a，b，c成等差数列，若点P在直线l上的射影为H，则线段QH的取值范围是__________．
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在平面直角坐标系xOy中，直线l1：kx－y＋2＝0与直线l2：x＋ky－2＝0相交于点P，则当实数k变化时，点P到直线x－y－4＝0的距离的最大值为    
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直接法
到两定点距离之比为定值
4、已知点A(0，1)，B(1，0)，C(t，0)，点D是直线AC上的动点，若存在点D使得AD=2BD，
则t的取值范围是            
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变式：已知点
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上的动点，若
[image: image72.wmf]2

ADBD

≤

恒成立，则最小正整数
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的值为   4   ．
到两定点距离平方和为定值
平面直角坐标系
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中，已知圆
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上存在点
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的取值范围是  
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已知圆O：
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，点M（1，0）圆内定点，过M作两条互相垂直的直线与圆O交于AB、CD，则弦长AC长的取值范围    
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相关点法
已知
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是圆上两动点，且满足
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距离的取值范围是    
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3、已知等腰直角三角形ABC，斜边BC=2，P是以A为圆心的单位圆上的一个动点，且
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相关点（消参）法
6、函数
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变式：增加条件

①
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②函数改动一点：
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小结与练习：

1、向量
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2、已知不等式
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